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Dersin Amaci :

Bu dersin amaci, senkron motorlar, asenkron motorlar ve dogru akim makinelerinin galisma prensiplerini deneysel olarak incelemek; 6grencilerin elektrik makinelerinde 6lgiim, analiz, karakteristik gikarma ve
deney sonuglarini yorumlama becerilerini gelistirmektir.

Ogretim Yontem ve Teknikleri :

Senkron motorlarin galisma karakteristikleri, uyartim ve giig faktori etkileri; asenkron motorlarda kayma, moment-hiz karakteristikleri, yol verme ve hiz kontrolli; dogru akim makinelerinde komiitasyon,
induiklenen gerilim ve moment; dogru akim motor ve generatérlerinin galisma karakteristikleri, hiz ve gerilim kontrold ile ilgili deneysel uygulamalar

Dersin Kaynaklari

Kaynaklan S.J. Chapman. Elektrik Makinelerinin Temelleri 4. Baskidan Ceviri 2007.<BR>T. Wildi, Electrical Machines, Drives, And Power System 2002 Fifth Edition.<BR>Cihat
Ozgenel, Coziimlu Orneklerle Dogru Akim Elektrik Makineleri, Birsen Yayin Evi 2011

Ders Yapisi

Matematik ve Temel Bilimler : Egitim Bilimleri
Miihendislik Bilimleri 1 100 Fen Bilimleri
Miihendislik Tasarimi : Saghik Bilimleri
Sosyal Bilimler : Alan Bilgisi

Ders Konulan

Hafta Konu On Hazirlik Dokiimanlar
1 Giris ve Laboratuvar Ekipmanlari

2 Senkron motor galisma deneyi

3 Senkron motorda yUk karakteristikleri

4 Senkron motorda uyartim etkisi

5 Senkron motorda gig faktorii

6 Asenkron motorun temel galisma deneyi

7 Asenkron motorda kayma ve hiz

8 Asenkron motor moment-hiz karakteristigi

9 Ara Sinav

10 Asenkron motor yol verme yontemleri

11 Series DC Motor experimental tests

12 Shunt DC Motor experimental tests

13 Compound DC Motor experimental tests

14 Series DC Generator experimental tests
15 $6nt DC generator deneysel testleri

Dersin Ogrenme Giktilari

Sira No Aciklama

001 Senkron motorlarin galisma karakteristiklerini deneysel olarak inceler ve sonuglari yorumlar.

002 Senkron motorlarda uyartim akiminin ve yiik degisimlerinin guig faktorii ve galisma karakteristikleri tizerindeki etkilerini analiz eder.
003 Asenkron motorlarda kayma, akim, moment ve hiz arasindaki iliskileri deneysel olarak belirler.

004 Asenkron motorlarin yol verme, moment-hiz ve hiz kontrol karakteristiklerini deneysel veriler Gizerinden degerlendirir.

005 Dogru akim makinelerinde indiiklenen gerilim, moment, hiz ve yik iligkilerini deneysel olarak analiz eder.

006 Dogru akim motor ve generatorlerinin galisma karakteristiklerini 6lger, teorik sonuglarla karsilagtirir ve teknik rapor halinde sunar.

Programin Ogrenme Giktilari

Sira No Aciklama

P07 Muhendislik meslek etigine uygun davranma; etik sorumluluk bilinciyle hareket etme; esitlik, tarafsizlik ve kapsayicilik ilkelerine bagh kalma.

P09 Farkll hedef kitlelere yonelik olarak teknik bilgileri sozlii ve yazili bigimde agik, anlasilir ve etkili bir sekilde aktarabilme.

P10 Proje yonetimi, maliyet analizi ve uygulanabilirlik degerlendirmeleri hakkinda bilgi sahibi olma; yenilikgilik ve girisimcilik konularinda farkindalik gelistirme.

P05 Mihendislik problemlerine yonelik aragtirma yapabilme; literatiir tarama, deney tasarlama ve yiiriitme, veri toplama, analiz etme ve sonuglari bilimsel olarak yorumlayabilme

P04 Mihendislik problemlerinin analizi ve ¢dziimiinde uygun yontemleri, teknikleri ve modern miihendislik araglarini segme ve kullanma; modelleme ve simiilasyon siireglerini yiiriitme ve kullanilan
araglarin sinirhliklarinin farkinda olma.

P06 Miihendislik uygulamalarinin toplumsal, gevresel, ekonomik ve stirdiirilebilirlik boyutlarini degerlendirebilme; saglik ve gtivenligi konularinda farkindalik sahibi olma.

P08 Bireysel olarak ve disiplin igi/gok disiplinli takimlarda etkin gérev alabilme; gerektiginde liderlik tistlenebilme ve farkli galisma ortamlarina uyum saglayabilme.

P11 Bagimsiz 6grenme becerisine sahip olma; bilim ve teknolojideki gelismeleri takip edebilme ve kendini siirekli yenileyebilme.

P01 Matematik, fen bilimleri, temel mihendislik alanlari, bilgisayar destekli hesaplama yontemleri ve elektrik-elektronik miihendisligine 6zgui konularda yeterli bilgiye sahip olma; bu bilgileri karmasik
miihendislik problemlerinin gdziimiinde etkin bigimde uygulayabilme.

P02 Karmasik miihendislik problemlerini; temel bilimler, matematik ve miihendislik bilgilerini kullanarak tanimlayabilme, modelleyebilme ve analiz edebilme; bu siiregte siirdirdilebilirlik ilkelerini ve
kiresel gereksinimleri dikkate alma.

P03 Karmagik miihendislik problemlerine yonelik yenilikgi ve uygulanabilir ¢gdztimler gelistirebilme; sistem, siireg, cihaz veya Urtinleri gergekgi kisitlar (ekonomik, cevresel, etik, Uretilebilirlik vb.) altinda

tasarlayabilme.
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Dersin Ogrenme Giktilarinin Programin Ogrenme Ciktilarina Katkilan
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