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Dersin Amaci :

Qérenciler temel olarak sayisal kontrol sistem tasarlamayi 6grenecekler
Ogretim Yontem ve Teknikleri :
1)Kontrol sistem analizi ve tasarimi igin fiziksel sistemleri modelleme 2)Geri bildirim kontrol mimarileri ve ilgili segenekler
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Ders Yapisi

Matematik ve Temel Bilimler 30 Egitim Bilimleri :
Miihendislik Bilimleri 30 Fen Bilimleri 1 10
Miihendislik Tasarimi : 30 Saglik Bilimleri :
Sosyal Bilimler : Alan Bilgisi
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Modern(Sayisal) Kontrole Giris

Arasinav

Modern Sayisal Kontrol Sistemleri

Bilgisayar Kontrol Sistemlerinin Gergeklestiriimesi
Bilgisayarli kontrol sistemleri donanimi
Mikrodenetleyicilere Giris

Mikrodenetleyici uygulamalari
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Dersin Ogrenme Giktilari

Sira No Aciklama

001 Sayisal Kontrol Sistemi Tasarimi

002 Ornekleme

003 Frekans ve zaman bdlgeleri arasi donlsiimler
004 Kesikli ve strekli zaman dogrusal sistemler
005 Kesikli ve stirekli zaman birlikte igeren sistemler
006 Sayisal kontrol uygulamalari

Programin Ogrenme Giktilari

Sira No Aciklama

P07 Muhendislik meslek etigine uygun davranma; etik sorumluluk bilinciyle hareket etme; esitlik, tarafsizlik ve kapsayicilik ilkelerine bagh kalma.

P09 Farkll hedef kitlelere yonelik olarak teknik bilgileri s6zlii ve yazili bigimde agik, anlasilir ve etkili bir sekilde aktarabilme.

P10 Proje yonetimi, maliyet analizi ve uygulanabilirlik degerlendirmeleri hakkinda bilgi sahibi olma; yenilikgilik ve girisimcilik konularinda farkindalik gelistirme.

P05 Mihendislik problemlerine yonelik arastirma yapabilme; literatiir tarama, deney tasarlama ve yliriitme, veri toplama, analiz etme ve sonuglari bilimsel olarak yorumlayabilme

P04 Mihendislik problemlerinin analizi ve ¢dziimiinde uygun yontemleri, teknikleri ve modern miihendislik araglarini segme ve kullanma; modelleme ve simiilasyon siireglerini yiiriitme ve kullanilan
araclarin sinirliliklarinin farkinda olma.

P06 Muhendislik uygulamalarinin toplumsal, gevresel, ekonomik ve stirdirilebilirlik boyutlarini degerlendirebilme; saglik ve gtivenligi konularinda farkindalik sahibi olma.

P08 Bireysel olarak ve disiplin igi/cok disiplinli takimlarda etkin gérev alabilme; gerektiginde liderlik Gstlenebilme ve farkl calisma ortamlarina uyum saglayabilme.

P11 Bagimsiz 6grenme becerisine sahip olma; bilim ve teknolojideki gelismeleri takip edebilme ve kendini stirekli yenileyebilme.

P01 Matematik, fen bilimleri, temel miihendislik alanlar, bilgisayar destekli hesaplama yontemleri ve elektrik-elektronik mihendisligine 6zgii konularda yeterli bilgiye sahip olma; bu bilgileri karmasik
miihendislik problemlerinin g6ziimiinde etkin bigimde uygulayabilme.

P02 Karmagik miihendislik problemlerini; temel bilimler, matematik ve mihendislik bilgilerini kullanarak tanimlayabilme, modelleyebilme ve analiz edebilme; bu siiregte siirdirdlebilirlik ilkelerini ve
kuresel gereksinimleri dikkate alma.

P03 Karmagsik mihendislik problemlerine yonelik yenilikgi ve uygulanabilir géziimler gelistirebilme; sistem, siireg, cihaz veya trinleri gergekgi kisitlar (ekonomik, gevresel, etik, Uretilebilirlik vb.) altinda

tasarlayabilme.
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Dersin Ogrenme Giktilarinin Programin Ogrenme Ciktilarina Katkilan
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P01/P02|P03 P04 P05|/P08 P09 P10 P11

0014|4542

6025 4 |2(3
6035 4|23
00455 |3(3
005 45|34
606 4|34 |5](3

2

2




